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Spojity otoény pohon havarijni a rozsifenou
funkcionalitou pro ovladani klapek v
technickych zafizenich budov

* VZT klapka aZ do velikosti cca. 8 m?
* Kroutici moment motoru 40 Nm

* Jmenovité napé&ti AC/DC 24V

* Rizenf spojité 2...10V

* Zpétné hlaseni polohy 2...10V

Technicka data

Elektricka data

Funkénf data

Bezpetnostni data

Technicky list GK24A-SR

Obrézek se maze lisit od produktu

Jmenovité napéti AC/DC 24V

Frekvence jmenovitého napéti 50/60 Hz

Funkéni rozsah AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Prikon za provozu 1"Mw

Prikon v klidové poloze 3W

PFikon pro dimenzovani vodicli 21VA

Pfipojeni napajeni/fizeni

Kabel 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralelni provoz

Ano (poznamenejte si Udaje o vykonu)

Kroutici moment motoru 40 Nm
Pracovni rozsah Y 2..10V
Vstupniimpedance 100 kQ
Zpétné hlaseni polohy U 2..10V
Pozndmka ke zpétnému hlaseni polohy U Max. 0.5 mA

Nastaveni havarijni polohy

0...100%, nastavitelné v krocich po 10%
(otocny knoflik POP na 0 odpovida zarézce
levého dorazu)

Preklenovaci doba (PF)

2s

Pfesnost polohy

+5%

Smér pohybu motoru

voliteIné prepinacem 0/1

Bezpecny smér pohybu

volitelny s pfepinacem 0...100%

Poznamka ke sméru pohybu

Y =0V:V poloze pFepinace 0 (otaceni ccw) / 1
(otaceni cw)

Rucni nastaveni

s tlacitkem

Pracovni Ghel

Max. 95°

Poznamka k pracovnimu thlu

miZe byt omezen z obou stran nastavitelnymi
mechanickymi koncovymi dorazy

Doba prestaveni motoru 150 s/90°
Havarijni doba dobéhu 35s/90°
Hladina akustického vykonu motoru 53 dB(A)
Hladina akustického vykonu, bezpetna 61 dB(A)

Mechanické rozhrani

Univerzalni tfrmen otocny 12...26.7 mm

Ukazatel polohy

Mechanické, pfipojitelné

Ochranna tfida IEC/EN I1I, bezpecné velmi nizké napéti (SELV)
Zdroj energie UL Class 2 Supply

Stupen kryti IEC/EN IP54

Stupen kryti NEMA/UL NEMA 2

Pouzdro UL Enclosure Type 2

EMC CE dle 2014/30/EU

Certifikace IEC/EN IEC/EN 60730-1 a IEC/EN 60730-2-14
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Technicka data
Bezpelnostnidata UL Approval cULus dle UL60730-1A, UL60730-2-14 a CAN/
CSA E60730-1
Oznaceni UL na pohonu zavisi na misté vyroby,
zafizeni je v kazdém pFipadé kompatibilni s UL
Hygienicky test Podle VDI 6022 ¢ast 1
Typ akce Typ 1.AA
Jmenovité razové napéti napajeni/fizeni 0.8 kv
Stupen zneciSténi 3
Vlhkost okoli Max. 95% r.v., nekondenzacni
Okolni teplota -30...50°C [-22...122°F]
Skladovaci teplota -40...80°C [-40...176°F]
Udrzba beztidrzbové
Hmotnost Hmotnost 1.9kg
Terminy  Zkratky POP = Poloha pfi vypnuti / havarijni poloha
PF = Doba zpoZdéni napéjeni / doba
premosténi
Bezpecnostni pokyny

systémech a nesmi byt pouZivan mimo specifikovanou oblast pouZiti, zejména v letadlech
nebo v jinych dopravnich prostfedcich ve vzduchu.

+ Venkovni pouZiti: Je mozné pouze tehdy, pokud na zafizeni nepdsobi piimo (mofska) voda,
snih, led, slune¢ni zafeni nebo agresivni plyny a pokud je zajiSténo, Ze okolni podminky
zlistanou po celou dobu v meznich hodnotéach uvedenych v technickém listu.

« Instalaci smi provadét pouze vySkolené osoby. BEhem instalace musi byt dodrzeny vSechny
platné zdkonné a lokélni pFedpisy pro instalaci.

* PFistroj smi byt otevfen pouze ve vyrobnim zdvodé. Neobsahuje Zddné uZivatelem
vyménitelné nebo opravitelné ¢asti.

» Kabely nesmi byt z pfistroje odstranény.

* Pro vypocet potfebného kroutictho momentu je tfeba dodrZet specifikace vyrobcd klapek
tykajici se prlrezu a konstrukce, jakoZ i instalacni podminky a podminky pro vétrani.

* Pristroj obsahuje elektrické a elektronické soucasti a nesmi byt likvidovan jako domovni
odpad. Je tfeba respekovat mistni predpisy a aktudlné platnou legislativu.

f * PFistroj byl navrZen pro poufiti ve staciondrnich topnych, ventilacnich a klimatizacnich

Vlastnosti vyrobku

Druh provozu  Pohon prestavi klapku do zvolené provozni polohy za sou¢asného nabijeni integrovaného
kapacitoru. PFeruseni napajeciho napéti zplsobi, Ze se klapka pomoci ulozené elektrické
energie otoci zpét do havarijni polohy.

Pohon je ovladan standardnim fidicim signalem 0...10 V DC (pozor na pracovni rozsah) a
prestavi se do polohy definované fidicim signalem. MéFici napéti U nabizi elektronické
znazornéni polohy klapky 0...100% a jako fidici signal pro dalsi pohony.
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Vlastnosti vyrobku

[dl=

Doba prednabiti (spusténi)

Vypadek energie ve dnech

[s] = Doba prednabiti ve vtefinach

Stav dodavky (kondenzétory)

Nastaveni havarijni polohy (POP)

Prislusenstvi

Snadn4 pfima montaz

Rucnf ovladanf

Vysoka funkéni bezpecnost

Nastaveni sméru pohybu

Elektrické pfisluSenstvi

Technicky list GK24A-SR

Pohony s kapacitorem vyZzaduji ¢as na nabiti. Tato doba slouzi pro nabijeni kondenzétori az
do poutzitelné Grovné napéti. Tim je zajiSténo, Ze se v pfipadé vypadku proudu mlze pohon
kdykoli pFrestavit ze své aktualni polohy do pfednastavené havarijni polohy. Trvani doby

prednabijeni zavisi hlavné na tom, jak dlouho bylo napajeni preruseno.

Typicka doba pFfednabiti
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Z vyroby je pohon dodan zcela vybity, a proto pfed prvnim uvedenim do provozu vyZaduje
pfiblizné 20 s nabijeci dobu, aby se kondenzatory dostali na poZadovanou Uroven napéti.

Otocny knoflik Havarijni poloha Ize pouZit pro nastaveni zvolené havarijni polohy 0...100% v

krocich po 10%.

Otocny knoflik se vZdy vztahuje k rozsahu Uhlu natoceni 95° a nezohlednuje Zadné zpétné

nastavené koncové dorazy.

V pripadé vypadku proudu jede pohon do zvolené bezpecnostni polohy, s pfihlédnutim k dobé

premosténi (PF) 2 s nastavené z vyroby.

Jednoducha pfima montaz na hridel klapky s univerzalnim tfmenem, dopInéné mechanizmem

proti pfetoCeni pohonu.

Rucni ovladani pomoci tlacitka je mozné - docasné. Pfevod je vyyrazen a pohon je odpojen po

dobu stisknuti tlacitka.

Pohon je jiStén proti pretiZeni, nepotfebuje koncové spinace a automaticky se zastavi na

koncovych dorazech.

Je-li aktivovan, zméni pfepinac sméru otaceni smér chodu v normalnim provozu. Pfepinac

sméru otaceni nem4 vliv na nastavenou havarijni funkci.

Popis Typ
Pomocny spinac 1x SPDT nasaditelny S1A
Pomocny spinac 2x SPDT nasaditelny S2A
Zpétnovazebny potenciometr 140 Q nasaditelny P140A
Zpétnovazebny potenciometr 1 kQ nasaditelny P1000A
Zpétnovazebny potenciometr 10 kQ nasaditelny P10000A
Adaptér pro pomocny spinac a zpétnovazebny potenciometr, Baleni 20  Z-SPA
ks.

Ménic signalu napéti / proud 100 kQ 4...20 mA, napéjeni AC/DC 24V Z-UIC
Vysila¢ polohy pro montaZ na zed SGA24
Vlysila€ polohy pro vestavnou montaz SGE24
Vysila¢ polohy pro montdZ do panelu SGF24
Vysila¢ polohy pro montaz na zed CRP24-B1
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Prislusenstvi

Mechanické prisluSenstvi  Popis Typ
Paka pohonu pro standardni tfmen AH-GMA
Paka klapky Sitka drazky 8.2 mm, rozsah tfmenu 214...25 mm KH10
Montdzni sada pro ovladani tahlem pro montaz na plocho ZG-GMA

* Adaptér Z-SPA

Je nezbytné, aby byl tento adaptér objednan, pokud je vyzadovan pomocny spinac nebo
zpétnovazebny potenciometr, a pokud je soucasné tfmen namontovan na zadni strané
pohonu (napf. pfi instalaci na kratkou osu).

Elektrickd instalace

Napajeni pres oddélovaci transformator.
& Paralelnf pfipojeni dalSich pohonti je moZné. Dbejte tdajli o pfikonech.

Barvy Zil:
1=_Cerna

2 =Cervena
3=hila
5=oranZova

AC/DC 24V, spojité

%
)
Y—(+) |~ 2.10V
|—U-> 2.10V
T T T 0 0
1T 2 3 5 1 9 3
o e @) @P
—L|—t| 2V [ [
—t|—t|10V]| N[
Délky signalnich kabelQ
A =Pohon
C C = Ridici jednotka (kontrolni
jednotka)
L~ YU . L1 = Pfipojovaci kabel pohonu
¢ ) L2 = Zakaznicky kabel
L, ~ Ltot = MaximélIni délka
L, Lo =Lt L signalniho kabelu
rla | L/~ | AC DC
L 0.75mm?3 <30m| <5m Poznamka:
. X ! h1.00mmd <40m| <8m Je-Iri] pa[alelné’ pt))F,ipojenp v'ilce,
7 3 pohonu, musi byt maximalni
12 3 5 A IS0 270M) =12 délka signéiniho kabelu
2.50mm? <100m | <20m vydélena poctem pohond.
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Elektrickd instalace

pouze pfi nepropojenych oséach
* Pfi paralelnim provozu
nezapomeiite zohlednit idaje o
prikonech

N L
AC 230V
C
AC 24V
L Y A =Pohon
¢+—Ppc ) C = Ridici jednotka (kontrolni
] jednotka)
L1 = Pfipojovaci kabel pohonu
Poznamka:
} L, Pokud jsou napajeci a datovy
C ) kabel vedeny samostatn,
12 3 5 A neexistuji Z&dnd zvlastni
omezeni pfi instalaci.
Paralelni provoz
-+
I < vYyuy u, u,
A A
{ F—
i}
i}
Y ; + * Max. 8 pohon paralelné
T T T T T * Paralelni provoz je mozny
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Ovladaci prvky a ukazatele

0
@ )) 0 Prepinac sméru otaceni
(7] // @ 1 PFepnuti: Zména sméru otaceni
0.5 P
9

PO @ «Knyt, tlacitko POP

0.1 ;
@ 0@19 © Tiatitko POP
OIO) @ stupnice pro ruénf nastavenf

Status

@ (bez funkce)
@ Tlacitko pro ruéni ovladani

Stisk tlacitka: Vyfazeni prevodu, zastaveni motoru, mozné ru¢ni ovladani
Uvolnéni tlacitka: Zafazeni pfevodu, normalni provoz

g

JuUuuuuyuuuuyl
[ )]

Ukazatele LED

_— zelend Q Vyznam / funkce
ZAP Provoz OK
Blikajici Funkce POP aktivni
VYP - Neni v provozu
- Doba prednabiti SuperCap
- Porucha SuperCap
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Ovladaci prvky a ukazatele

Nastaveni havarijni polohy (POP)
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* Volba: Upevnéni hfidele dole: Pokud je
pouZit pomocny spina¢ nebo potenciometr aanOanaan ‘
zpétné vazby, je nutny adaptér Z-SPA. i = S 74
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